Inteligentny System Zarzadzania i Sterowania Ruchem w Tychach




INFORMACJE OGOLNE

Generalny Wykonawca budowy i wdrozenia ITS Tychy:
Yunex Sp. z 0.0.

Wartosc zadania:
95.413.101,00 PLN netto / 117.358.114,23 PLN brutto

Termin wykonania:
08.08.2019 - 30.06.2022r

Finansowanie:

Umowa o dofinansowanie projektu - Wojewddztwo Slaskie - Regionalny
Program Operacyjny Wojewddztwa Slaskiego na lata 2014-2020
(Europejski Fundusz Rozwoju Regionalnego).

Wydatki kwalifikowane: 99.471.436,95 PLN
Srodki UE: 84.547.190,00 PLN
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ITS TYCHY - CELE

» skrécenie czasu rzeczywistego przejazdu o 7%, ktéry zostanie
wyznaczony jako rdznica czasu przejazdu przed i po realizacji
projektu w stosunku do wariantu bezinwestycyjnego;

» poprawa poziomu bezpieczenstwa ruchu drogowego poprzez
wskaznik redukcji wypadkéw lub kolizji drogowych w stosunku
do wariantu bezinwestycyjnego — 10,1%;

» redukcja emisji gazow cieplarnianych, zanieczyszczern gazowych
i czgstek statych do 5,5%;

» redukcja zuzycia energii zarowno elektrycznej jak i zuzycia paliw
ptynnych — minimum 2%.
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ARCHITEKTURA SYSTEMU ITS TYCHY

CSR - ITS Tychy
(serwery oraz
infrastruktura IT)

SYSTEM STEROWANIA SYSTEM ZARZADZANIA
| MONITOROWANIA KOMUNIKACIA
RUCHU DROGOWEGO ZBIOROWA

SYSTEM INFORMACII
MEDIALNEJ

Warto$é inwestycji 117,4 min PLN brutto
95,9 min PLN netto
Infrastruktura: 51,2 min PLN netto (54%)
Urzadzenia: 33,9 min PLN netto (35%)
Oprogramowanie/licencje: 10,8 min PLN netto (11%)

S = | m=um [



CENTRUM STEROWANIA RUCHEM - SERCE SYSTEMU

» Nowoczesna technologia
teleinformatyczna

w tym dzierzawiona rozlegta sie¢
Swiattfowodowa (wykorzystanie
istniejgcych sieci Swiattowodowych
oraz budowa brakujgcych odcinkow).

Serwerownia podstawowa i zapasowa

Sterowanie ruchem drogowym na
blisko 40 skrzyzowaniach

Staty monitoring skrzyzowan

Sterowanie oznakowaniem o zmiennej
tresci (72 réznego typu znaki VMS)

» 5 stanowisk dla operatoréow systemu
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CENTRUM STEROWANIA RUCHEM
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CENTRUM STEROWANIA RUCHEM

Sala konferencyjna




SYSTEM STEROWANIA | MONITOROWANIA RUCHU DROGOWEGO

PODSYSTEM OBSZAROWEGO STEROWANIA

PODSYSTEM DYNAMICZNYCH TABLIC PARKINGOWYCH | POMIARU
NAPELNIANIA NA PARKINGACH

RUCHEM DROGOWYM
* dla 39 skrzyzowan drogowych

20 lokalizacji znakéw TDIP

10 parkingéw objetych systemem pomiaru napetnienia na parkingach
POD,SYSTEM OZNAKOWANIA O ZMIENNEJ integracja z dwoma istniejgcymi parkingami Park&Ride
TRESCI Budowa 6 stacji do tadowania samochodéw elektrycznych

e 72 znaki VMS

PODSYSTEM WAZENIA POJAZDOW W RUCHU
* 5stacji WIM

PODSYSTEMU OStONY METEOROLOGICZNEJ | MONITOROWANIA
ZANIECZYSZCZEN SRODOWISKA | POMIARU HALAS

w tym:

* 12 Stacji Pogodowych

* 4 Stacje Pomiaru Stezenia Zanieczyszczenia Powietrza i Hatasu
* 3 Stacje Pomiaru Hatasu

PODSYSTEM AUTOMATYCZNEGO ROZPOZNAWANIA TABLIC
REJESTRACYJNYCH,
* 76 lokalizacji niezaleznych kamer ANPR

PODSYSTEM ODCINKOWEGO POMIARU PREDKO$CI
* 6 odcinkéw statystycznych

PODSYSTEM DETEKCJI BLUETOOTH
* 39 lokalizacji detektorow Bluetooth

PODSYSTEM REJESTRACIJI PRZEJAZDU NA
CZERWONYM SWIETLE
* dla 3 skrzyzowan drogowych

PODSYSTEM STEROWANIA OSWIETLENIEM ULICZNYM
* dla 23 skrzyzowan drogowych objetych przebudowa




ZAKRES RZECZOWY

Przedmiotem inwestycji jest
zaprojektowanie, budowa oraz uruchomienie systemu ITS Tychy.

Systemem ITS Tychy zostanie objetych 39 skrzyzowan w tym:

26 istniejgcych skrzyzowan z sygnalizacjami swietlnymi i 13 nowych.

Ponadto zostang zrealizowane:
» 4 sygnalizacje swietlne wzbudzane na przejsciach dla pieszych

» 7 sygnalizacji Swietlnych ostrzegawczych na przejsciach dla pieszych i przejazdach

rowerowych - z systemem monitoringu i aktywnego doswietlenia przejscia po wykryciu
pieszego

S = | m=um [



SKRZYZOWANIE: ANDERSA - BURSCHEGO




SKRZYZOWANIE: BIELSKA - NIEPODLEGLOSCI - CIENISTA
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BUDOWLANYCH - BEGONII

SKRZYZOWANIE




SKRZYZOWANIE: BUDOWLANYCH - GLINCZANSKA - BURSCHEGO




SKRZYZOWANIE: BUDOWLANYCH - BIELSKA - EDUKACII




SKRZYZOWANIE: MIKOLOWSKA — DOLOWA - BURSCHEGO




SKRZYZOWANIE: KATOWICKA - TULIPANOW




SKRZYZOWANIE: KATOWICKA - ZWIERZYNIECKA




SKRZYZOWANIE: KATOWICKA - OSWIECIMSKA - MIKOLOWSKA




SKRZYZOWANIE: SIKORSKIEGO - UCZNIOWSKA
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SKRZYZOWANIE: SIKORSKIEGO - ZOtKIEWSKIEGO




SKRZYZOWANIE: SIKORSKIEGO - TOtSTOJA




SKRZYZOWANIE: SIKORSKIEGO - ZJAZD DO PARKU WODNEGO




PRZEJSCIE DLA PIESZYCH: MIKOtOWSKA REJON UL. LESNE)J




ZNAKI O ZMIENNEJ TRESCI

Podsystem znakow zmienne] tresci bedzie skladal sie z:

ot

i

4 szt. znakdw ZZT 5+1, kiory skiada sie z jednego
pola fekstowego, oraz pieciu znakow graficzno-
tekstowych.

13 szt. znakow ZZT 1+1, ktory skiada sie czesci
graficzne] oraz tekstowe]. Znak wykonany w
technologii swobodnie programowalnej.

15 szt. znakéw TZT, ktorego zadaniem bedzie
wyswietlanie dowolnych fresci w sposdb graficzny i
tekstowy, wykonany w technologii swobodnie
programowanej

4 szt. znakow Meteo DK, ktory skladac sie bedzie z
czesci graficzne] oraz tekstowe] wykonany w
technologii swobodnie programowane)

16 szt. znakow Meteo DP, ktory skladaé sie bedzie z
czesc graficznej i tekstowej, wykonany w technologii
swobodnie programowalne] wykonany w technologii
swobodnie programowane)

8 szt. znakow VMS DK, ktory skladaé sie bedzie z
czescl graficznej | tekstowe] wykonany w technologii
swobodnie programowane)

12 szt. znakow VMS APP. ktory skladaé sie bedzie z
czescl graficzne) | tekstowe], wykonany w technologii
swobodnie programowalnej




ZNAKI O ZMIENNEJ TRESCI
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SYSTEM ZARZADZANIA KOMUNIKACIJA ZBIOROWA
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SYSTEM INFORMACIJI MEDIALNEJ

Czym jest system informacji
medialnej?

Ogolnodostepna platforma
informacyjna (portal
internetowy)

Podsystem komunikatow o
warunkach ruchu

Podsystem planowania
podrozy
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System zapewni mozliwosc
pozyskiwania przez biezgcych
uzytkownikow sieci ulicznej lub
osoby zamierzajgcych odbyc¢ podréz,
informacji o aktualnych warunkach
w sieci komunikacyjnej miasta Tychy.

Projektowe systemy informacji
medialnej bedg dostepne na
urzgdzeniach stacjonarnych

i mobilnych.



OGOLNODOSTEPNA PLATFORMA INFORMACYJNA

Ogodlnodostepna platformy informacyjna, zostanie zrealizowana w postaci portalu
internetowego (responsywnej strony internetowej co zapewni dostepnosé na urzadzeniach
stacjonamych i mobilnych), na ktorym w formie tekstowe] oraz graficzne] zostana
przedstawione informacje o biezacych warunkach ruchu. Platforma zapewni mozliwosé
filtrowania 1 wyszukiwania zdarzen oraz definiowania obszaru wyswietlania informacji.

Wybrane informacje i stany obiektow systemowych beda prezentowane na mapie miasta w
postaci ikon, odcinkow lub obszarow. Przyklad takiej strony zaprezentowano ponizej.

e <~ iad & Slaskie. m

......

Rys. 1 Przykiadowy scren pla?formy informacyjnej
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SYSTEM WIDEO MONITORINGU

Czym jest system wideo
monltoringu?

Podsystem rejestracji
obrazu

Podsystern wykrywania
zdarzen drogowych
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Rozszerzenie istniejgcego systemu
kamer CCTV w miescie.

Zaktada sie zastosowanie kamer
monitorujgcych wloty skrzyzowan oraz
obserwacje ptyty skrzyzowania

i obszarow izolowanych przejsc dla
pieszych.

System zapewni biezgcy podglad
sytuacji ruchowej oraz wykrywanie
wybranych zdarzen drogowych



SYSTEM WIDEO MONITORINGU

W skilad nowoprojektowanych kamer monitoringu beda wchodzi¢ kamery zamontowane w
rejonach skrzyzowarn:

y 57 szt. kamer obrotowych PTZ,
r
-

124 szt. kamer stacjonarne CCTV

151 szt. kamer wideo detekcji VD pojazdow

4
* 165 szt. kamer termowizyjnych dla detekcji rowerzystow

Oraz, kamer zlokalizowanych poza skrzyzowaniami, zwiazanych z wymiang urzadzen w
lloscl 38 szt., zabudowie nowych urzadzen w ilosci 43 szt. jJako kamer stalopozycyjnych.

Dodatkowo system bedzie pobierac | archiwizowac strumienie z kamer ANPR, kamer
umieszczonych na stacjach pogody, kamer termowizyjnych.
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ITS TYCHY — INNOWACYJNOSC ROZWIAZAN

Technologia V2X / V2I (vehicle-to-everything, Vehicle-to-Infrastructure)

komunikacja pomiedzy pojazdami a infrastrukturg ITS
» Zwiekszenie bezpieczenstwa ruchu drogowego.

Zwiekszenie efektywnosci ruchu drogowego.

Oszczednos¢ energii.

V VYV V

Mozliwos$¢ wykorzystania technologii w rozwoju transportu autonomicznego.

Podsystem ostony meteorologicznej i monitorowania zanieczyszczen
srodowiska i pomiaru hatasu

» Zwiekszenie efektywnosci i jakosci sSwiadczenia ustug utrzymania zimowego drog
i mostow.

» Mozliwos¢ ostrzegania o aktualnie wystepujacych stanach krytycznych tj. gotoledz
lub mgta, za pomoca m.in. znakéw VMS.

» Mozliwos¢ oceny oddziatywania transportu drogowego na otocznie. Informacje
z systemu mogg stanowi¢ czynnik decyzyjny o wprowadzeniu ograniczen w ruchu
oraz proponowaniu alternatywnych tras przejazdu.
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ITS TYCHY — INNOWACYJNOSC ROZWIAZAN

Zintegrowane konstrukcje Rozwigzania energooszczedne
oswietlenie i sygnalizacja wktady LED 42V z funkcja Sciemniania
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