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System Sterowania Ruchem i3
Drogowym

Sie¢ skrzyzowan z akomodacyjng
sygnalizacjg Swieting

Automatyczna detekcja ruchu i
warunkow Srodowiskowych na
obszarze miasta

Operatorzy systemu, ktorzy kontrolujg
dziatanie urzgdzeh pomiarowych,
algorytmdw, wdrazajg zmiany oraz
reagujg na wystepujgce zdarzenia
losowe

Znaki zmiennej tresci w réznych
punktach sieci drogowej wraz z
olgclzry’rmem sterujgcym dla kazdego
znaku

Serwis infernetowy prezentujgcy
dolne i wyswietlane informacje
online
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il i Detekcja i
Obserwacie | analiza pomiary ruchu D

Monitoring
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Fazy i przejscia
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Budowanie sieci
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Definicja odcinkow
koordynacyjnych

Dostosowanie
koordynaciji do
pozgdanej predkosci

Akomodacja w
koordynaciji

tgczenie odcinkow w
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Implementacja i testy -
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Tworzenie jednolitego systemu

Koordynacja
transport indywidualny

Baran6wka

Generala Wiadyslawa
zybyszowka Andersa

Krakowska
Potudnie

Staroniwa

Stacina

Zalesie
2,wi:=cryca 3 Drabinianka
I §
4

4
de 4

Matysowka

(@] seryz'D\-Vania i ciagi koordynacyjne

Priorytety autobusoy
transport public

Barandwka Zalese

b e
Generala Wiadyslawa X! R it e
Andersa % lf’

Krakowska-

Pobitno
Potudnie

Wilkowyja
Lovonsa

: Unovatly
Kmity.
Mieszka |

Staroniwa

Paderewskiego,
Stocina

Zalesie
Drabinianka

Matysowka

gi priorytetow autobusowych




Kanaty komunikacji z kierowcami el

» Tablice zmienngj Serwis internetow .
freéci (VMS) . Y » CBradio




Serwer ANPR  [SSVESE

struktura sieci pomiarowe]

» definicja kamer — nazewnictwo = . Ll f
”’]'I'U'CYJne dlo OperOToro Traffic Situation Y | short name Mame Travel Time [s]

@ Criticalislow-moving ST189019a 189-15-51-13-17-19

» Definicja odcinkéw pomiarowych -
Od: wszystkie kamery na
skrzyzowaniu 1.,
= do: ko mery jedynie nO docelowym @ Criticalislow-moving S5T189005a 189-15-51-13-12-10-05
\WileYeil=Xale SkuYiOWOﬂiU 2. @ Free sT183021a 183-70-23-21

@ Free 5T183019a 183-70-23-19
Definicja tras przejazdu - suma
poszczegdlnych odcinkow od
skrzyzowania np. bezposrednio przy
VMS do Wybrgnego Innego @ Free 5T181005a 181-65-55-50-05%
S eryZOWO n I O @ Free 57081043 81-24-72-30-43

@ Free 5T087030a 81-24-72-30

@ Free 5T183017b 189-15-73-16-17

@ Criticalislow-moving ST189017a 189-15-51-13-17

@ Free 5T183013a 183-70-23-19-17-13

@ Free 5T181030a 181-65-55-35-30

DefIHICJO pOZIOmOW SWObOdy rUChU Traffic Situ... Short name Name Predicted T... Travel Tim... 7

UZYSkOne d(]ne CZaSy przeJOZdU @ Tailback 2 sThresholdArr
predkosc i poziomy swobody ruchu

na poszczegdlnych odcinkach i @ Criticalislow-moving sHysteresisArT
frasach. @ Free LOSArr




Lokalizacja VMS | opracowanie e\
strategii sterowania znakiem

Barandwka

Generata Wiadystawa
Andersa

Krakowska-

» Kierunek jazdy Potudnie

» Kluczowe punkty miasta, gtowne
wezty drogowe na obszarze za
znakiem

» Definicja mozliwych tras przejazdu
do kluczowych punktdw miasta

5o m
Matysowka




Przygotowanie komunikatow
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Komunikat wyjsciowy
Komunikaty o pogodzie
Komunikaty o utrudnieniach

Komunikaty o trasach
alternatywnych

Komunikaty do recznego
wysterowania — wypadek,
zablokowany pas, roboty
drogowe, impreza masowa,
awaria, inne niebezpieczenstwa
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Warunki ruchowe

» Poziom swobody ruchu na
weryfikowanej frasie,

» Poréwnanie czasu przejazdu na
trasie alternatywne]

Lokalizacja utrudnienia

» Prezentacja czasdw przejazdu na
dwoceh frasach

Mame: 13-10-05-55

Short Name: | ST013055a

Measurement Values | Info | Position | Relationships | Parameters | Comments

il Related objects

Assign

Traffic Situ... Short name Name Predicted T.., Travel Tim..,
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STRAMO

Algorytmy dla VMS

» Komunikat wyjSciowy — brak
wykrytych utrudnien

» Bardzo tfrudne warunki pogodowe —
komunikat priorytetowy

» Bardzo tfrudne warunki ruchowe na
gtownej frasie, sprawdzenie frasy
alternatywnej i wyswietlenie, lub
lokalizacja utrudnienia i
wyswietlenie miejsca utrudnien

» Bardzo trudne warunki ruchowe na
mniej waznej frasie, sprawdzenie
frasy alternatywnej i wyswietlenie,
lub lokalizacja utrudnienia i
wyswietlenie miejsca utrudnien

» Sprawdzenie w tfen sam sposéb
trudnych warunkdw pogodowych.

» Sprawdzenie w ten sam sposob
trudnych warunkow ruchowych.
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/arzgdzanie ruchem i<\

Dane ruchowe

Planowanie Automatyzacja
sieci skrzyzowan informacji

Implementacja Implem'en’rcho
Sterowanie rozwiqzan jeyaiileviely Sterowanie
bezposrednie Uzytkownicy posrednie
Obserwacje Obserwacje
programow algorytmow

Informacja




Korzysci el

N Y V V V VvV Y

V.. ¥

Iwiekszenie bezpieczenstwa ruchu drogowego
Szybkosc¢ reakcji na awarie i prawidtowe ich rozpoznanie
Optymalizacja kosztow utrzymania infrastruktury
Szybkosc¢ reakcji na nietypowe sytuacje (np. wypadki)
Szybkosc¢ informaciji dla uzytkownika docelowego
Optymalizacja sterowania ruchem

Optymalizacja przeptywow ruchowych

Imniejszenie kosztow Srodowiskowych

/mniejszenie kosztow spotecznych

l()g’rylémﬁlizocjo wykorzystania posiadanych zasobdw infrastrukturalnych i
udzkic

Optymalizacja procesu decyzyjnego na podstawie twardych danych
Optymalizacja kosztdw naktadow inwestycyjnych



zlekuje za uwage
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INSPEKTOR — OPERATOR SYSTEMU
DZIAt STEROWANIA RUCHEM DROGOWYM

MIEJSKI ZARZAD DROG W RZESZOWIE




