Stosupc skak od 1 — 6 (wg rang obgaionych pontej) poka swoje zainteresowanie dla zagadnie
z dziedziny irtynierii ruchu, opisanych w kalym z ponkszych punktow, celem okfkania tematyki
szkolen KLIR.

JESTEM:

1 - niezainteresowany,

2 - stabo zainteresowany,

3 - umiarkowanie zainteresowany,
4 - zainteresowany,

5 - bardzo zainteresowany,

6 - zafascynowany .

Prze&lij swoje rangi do sekretarza KLIR stogajnas¢pujaca notacg: ,nr punktu”/’ocena” np.
1/3, 2/1, 3/6, 4/3.... 15/5, oraz odpowiedzi na koricowe punkty ad.A i ad.B.

1 UZYTKOWNIK DROGI: psychofizjologiczne cechy cziowiekwzrok, stuch, zmyst réwnowagi, uwaga i
czas reakcji); wlyw zmeczenia na sprawré kierowcy; wptyw osobowséci na zachowanie na drodze;
czynniki modyfikupce zachowanie (ptyw mikroklimatu, czynniki meteorologiczne, otodzedrogi, czynniki
drogowo-ruchowe)nadzér nad ruchem, represje i prewencja a zachaviégriowcow.

2. POJAZD - JEGO WARUNKI RUCHU NA DRODZE: cechy pojazdéw; ruch pojazdoéw po drodze;
zjawiska na styku opony z jezdni(akwaplanacja, wspotczynnik przyczepeoi; pojazd zrodiem
zanieczyszcze (zanieczyszczenia powietrza, wptyw szkodliwych ambgtna organizm ludzki, sposoby
zmniejszania zanieczyszgzgsowietrzg; pojazdzrédiem hatasudoziom cinienia akustycznego; poziomy
hatasu, oddziatywanie halasu na cztowieka, progmemte poziomu hatagy MANEWRY
POJAZDOW: przyspieszanie; oghianie; hamowanie; wyprzedzanie; omijanie; jazdatyga; zawracanie;
Zmiana pasa ruchu; manewry w rejonie skmyan (wylgczanie i wgczanie, krzgowanie, przeplatanie).

3. RUCH PIESZY: charakterystyka ruchu pieszegpigsi na chodnikach i innych umdzeniach dla
pieszych, piesi na praeju przez jezdm); przepustow& chodnikéw, przei i ciagow ruchu pieszego;
organizacja ruchu pieszegkolizje medzy ruchem pieszym a ruchem pojazdow, fozeprzez jezda).

4, RUCH ROWEROWY: charakterystyka ruchu rowerowego; bezpiésh@o ruchu rowerowego;
projektowanie urzdzen dla ruchu rowerowego zésady projektowania, rozgdania geometryczne i
przepustows drég rowerowych).

5. BADANIA, POMIARY | ANALIZY RUCHU: cele, rodzaje metody i zastosowanie pomiarow i
bada ruchu pomiary nagzenia ruchu, pomiary gdkaosci i strat czasu);badania parkowaniabédania i
charakterystyki wykorzystania parkingévgutomatyczne pomiary ruchu; technika telewizyjkampleksowe
badania ruchu — KBRr¢dzaje i zestaw badia wywiady domowe $0d mieszkacow, pomiary kordonowe);
pomiary nagzenia ruchu na sieci drog zamiejskiopefieralny pomiar ruchu, gty pomiar ruchu);analizy
ruchu.

6. MODELOWANIE RUCHU DROGOWEGO: probabilistyczna charakterystyka procesu ruchu
drogowego liczba pojazdéw w przedziale czasu, rozkladdkosci pojazdéw);makroskopowe modele ruchu
(podstawowe parametry strumienia ruchu, analogia rbygginamiczna, falowy model ruchu - fale
zanurzeniowe, makroskopowe modele ruchu w arteri)kroskopowe modele ruchum@del jazdy za
liderem, analiza kolejek, modele symulacyjne).

7. PREDKOSC - PARAMETR DROGI: pojcie i definicje pedkosci (projektowa, miarodajna,
operacyjna,srodowiskowa, w ruchu swobodnym, dopuszczalna, rdgma do wymiarowania skrzgwas);
Predkosci miarodajne do wymiarowania elementow geometryclindrog; analityczne metody wyznaczania
predkosci pojazdow {rednie pedkasci lokalng; PODSTAWOWE ELEMENTY GEOMETRYCZNE
DROG, POCHODNE PREDKOSCI: widoczngé drogi (odlegtaici: widoczndci na zatrzymanie i na
wyprzedzanie, widoczd boczna na tukach poziomych, widocznav obrkebie pionowych lukow wypuktych,
kontrola widocznéci, widoczne¢ w obrebie skrzyowai); dtugosci prostych; krzywizny poziomebézwzgidnie
minimalny promig tuku kotowego, minimalny promiduku ze wzgidu na komfort jazdy, promienie minimalne
zalecane); krzywe przejciowe; elementy geometryczne pionowego uksztattdavgmaksymalne mitiwe
wartasci pochyle:, graniczne diugei pochyle:, krzywizny pionowe)elementy przekroju poprzecznego jezdni;
uogolnione charakterystyki sytuacyjnego uksztattoaa drdg; jednorodrig uktadu elementow
geometrycznych.



8.

10.
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PRZEPUSTOWOSC: przepustowé& dwu-pasowych drég dwukierunkowych; (miary warunkdvehu,
przepustowé&é i krytyczne nagzenie ruchu w idealnych warunkach drogowo-ruchowymizepustowft w
warunkach raniacych st od idealnych); przepustow® drog wielo-pasowych (odcinki maizy weztami,
odcinki przeplatania, atznice, wyjazdy i wjazdy zatznic; PRZEPUSTOWOSC SKRZYZOWAN:
przepustowe¢ skrzyzowan z pierwszéstwem przejazdu; przepustos¢orond; przepustowsd skrzyzowan z
sygnalizacj swietlna.

POLITYKA TRANSPORTOWA | ZARZ ADZANIE RUCHEM: rozwoj motoryzacji i jego skutki;
polityka transportowa w miastach i nagzia jej realizacji; komunikacyjna pojemitoobszaru; zarglzanie
ruchem €ele,srodki i metody organizacji ruchu, organizacja rucha drogach zamiejskich, organizacja ruchu w
obszarach zurbanizowanychych jednokierunkowy; ograniczeniagdkosci; projekt organizacji ruchu.

OZNAKOWANIE DROG | ULIC: rodzaje oznakowania i wymagania stawiane znakoeie(i
funkcje oznakowania, wymagania stawiane oznakowdhiguarchia oznakowaniagnaki pionowe;\Wymagania,
kategoria znakow pionowych, widocZhanakow pionowych w nocy, zasady stosowania zngkdwowych;
poziome znaki drogowe funkcje i wymagania, kategorie znakéw poziomyclsady projektowania
kanalizowanie ruchu, materiaty do znakowania poega).

SYGNALIZACJA SWIETLNA NA SKRZY ZOWANIU: cele i kryteria stosowania sygnalizacji;
rodzaje sygnalizacji; sygnaty, sygnalizatory i itdkalizacja (sygnaly i sygnalizatory, lokalizacja
sygnalizatorow); projektowanie sygnalizacji; sygizakja akomodacyjna; sygnalizacja wielofazowa;
mierniki efektywndci ruchu na skrzgowaniu z sygnalizacjiSYSTEMY SKOORDYNOWANEJ
SYGNALIZACJI SWIETLNEJ: koordynacja sygnalizacji na agu ulicznym (cele koordynacji
sygnalizacji, maksymalizacja szerakd wiazki sygnatu zielonego, minimalizacja strat czasu —
analityczne metody liniowo-sieciowe); koordynacjggralizacji w sieci; systemy sterowania ruchem
ulicznym (generacje systemoOw sterowania ruchem zamlyen, metody i systemy centralnego
sterowania - scentralizowane i zdecentralizowas&rowanie na drogach szybkiego ruchu.

PRIORYTETY W RUCHU DLA SRODKOW TRANSPORTU ZBIOROWEGO: powody
uprzywilejowania komunikacji zbiorowej; efekty wpwadzania uprzywilejowania; metody $rodki
uprzywilejowania; wydzielone pasy ruchu; pasy rughod prad"”; ulice i drogi autobusowe i tramwajowe;
uprzywilejowanie autobuséw na drogach szybkiegdugeiprzywilejowanie przy sygnalizacgygnalizacja na
odosobnionych skrzgwaniach, sygnalizacja skoordynowanane srodki uprzywilejowania.

PARKOWANIE: charakterystyka parkowaniacgle i czas parkowania, akumulacja parkowania,
wykorzystanie parkingéw)yotrzeby parkingowe; rodzaje parkingépackowanie przy kragtinikowe, parkingi
wydzielone),organizacja parkowaniacéle organizacji parkowanigrodki i metody organizacji parkowania,
optaty za parkowanie, specjalne grupyytkownikdéw, obiekty o dej frekwencji); nadzor prawidtowsci
parkowania.

BEZPIECZE NSTWO RUCHU DROGOWEGO (BRD): rejestracja i statystyka wypadkévodzaje
zdarze, karta zdarzenia drogowego, bazy danyanjalizy danych o wypadkaclwgkaniki w ocenach stanu
BRD, okolicznéci i przyczyny wypadkéw, identyfikacja miejsc nigbecznych)szczegotowe analizy BRD
(analizy problemowe, analizy miejsc niebezpiecznyephyw niektérych czynnikéw na BRDwplyw predkasci,
wptyw czynnikbw geometrycznych)netody dziatania na rzecz poprawy BRD wychowanie
komunikacyjne, prewencja i karanie, konstrukcj&s$moatacja pojazdow, projektowanie drdg; organjaac
ruchu, efektywné@ dziatai na rzecz BRP

INTELIGENTNE SYSTEMY TRANSPORTOWE (ITS): telematyka transportutdlematyka,
metody sterowania i zaggdzania systemami oraz sieciami transportowymi).

Dotacz do punktacji dla powyzszych zagadnié Swoje propozycje w nasgpujacych kwestiach:

A) Gdybys miat wygtosié referat lub zaprosi¢é kogos do jego wygtoszenia — ktérego z powgzych 15
punktéw dotyczyé¢ miataby tematyka referatu?

B) Jakiego tematu z Naszej dziedziny brakuje Ci oproctych z powyzszych 15 punktéw?

TERMIN NADSYLANIA ODPOWIEDZI — 31 marca 2011r.



